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Рисунок 5.3: Диалоговое Visual  окно Settings  папки Interpretations вкладка , General новые  ,
  визуализации для опции                       

                       
Horizon Display и  Control points    
RMS 10.1.1 Release Notes
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лАна из  данных 
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лава

 

 

Введение  включает  данных анализа для улучшения следующие  1.1.10 SRM :

• #51475 — щСовме ение   графиках на точек Scatterplot

• #53459 — Возможность 
 ахграфик на

 xoB  nfoIв шрифта размера изменения 

Улучшения

#51475 — Совмещение 

 Scatterplot
  графиках на точек

 При  наборов двухиз  точек  - Scatterplotграфике на совмещение  Points,
Polygons, Well picks или  умолчанию размерпо объектов этих комбинации ,
окна равен пары  поискадля  25 x 25 в   длинны ед.измерения 
 

.

Теперь кно
горизонтального

 значения настроив низме ить, можно поиска о 
Horizont )al ( оговертикальн и ( рангов )Vertical   

вкладке
во

 диалогового Advanced  окна Source Data and Filter Рисунок  см.( 16. ).

#53459 —
Возможность

 

 графиках
 на Box Info в шрифта

 размера изменения
 

Добавлена
( блоке информационном

 в шрифта размер изменять возможность 
Info )box в  графиков просмотра окнах Chart  .

 графиков для доступна Опция  вкладке во  Font  окна диалогового
Properties см.(  Рисунок 6.2). 
 RMS 10.1.1  Release Notes 
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Рисунок 6.1: Диалоговое Source  окно Data and Filter вкладка , Advanced графиков для  Scatterplot, выделен
                        

  
и ( горизонтальный настройки новые )Horizontal   ( вертикальный Vertica )l ранги  

Рисунок 6.2: Диалоговое Properties для  окно     - графиков Histo вкладкаgram, Font выделена,
  для опция                       

       новая 
Info Box 
RMS 10.1.1 Release Notes
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 свойств моделирование и сетки3D 
7

лава
Введение В RMS  10.1.1 добавлены  улучшения следующие :

• Извлечение  параметра 3D из поверхности 

Улучшения

Извлечение

 параметра
 3D из поверхности

 С  задачи помощью Extract Surface можно 
которая ( параметра многореализационного из

 поверхности выгрузить 
)non-shared ,

  реализации
 каждой для существовать т.е. ,многореализационной

.
 будет

 также 

 

 RMS 10.1.1 Release Notes 
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Гидродинамическое 
Г
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8

лава

)s
Введение RMS 10.1.1 также  ледующие  улучшения с  включает :

• Копирование  ( событий )Events

 Events)( событий даты Изменение  •

• #52248 — Единицы  ( событий атрибутов для измерения Event Attribute

Улучшения

Копирование
( событий

 
)Events

Теперь
  новое используя ,другой

в  набора одного изсобытия  )Event(  копировать возможно 
диалоговое Copy  окно Events см.(  Рисунок 8.1).

 
 

иалогового
 set ventsE событий анабор  ноговыбрандля

 задач панели из существляетсяо Events Copy окна дВызов 
 ventsEаконтейнер  .  

Изменение
 (Events) событий

 даты С  окна годиалогово нового помощью Shift Event Dates теперь 
 скважин выбранных для событий дату изменить

 можно 
(см. Рисунок 8.2).

изменении  при полезной быть может опция Данная
 

  скважины запуска начала
 даты 

 sentvE контейнера ets sentvE событий набора выбранного
 для задач панелииз  вызвать можно оокнеиалогово  д Новое

 
.

.

#52248 — Единицы 

  Attributes) (Event
 событий атрибутов

 для измерения
 Добавлена диницы для измерения е указать возможность 

 окнах диалоговых
 в событий редактировании и создании при событий атрибутов

 

 Create Events и  Edit соответственно  Event, . Оба 
( событий таблице в открываются окна диалоговых

 
Events )Table  .
 RMS 10.1.1 Release Notes 
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Рисунок 8.1: Диалоговое Copy  окно Events  
RMS 10.1.1 Release Notes 
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Рисунок 8.2: Диалоговое Shift  окно Event Dates  
RMS 10.1.1 Release Notes
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Введение В изменения вописы аются главе  Roxar API версии  ,1.1
 версию в вошли

 которые 
RMS 10.1.1  . Дополнительную

  в найти можно атрибутах и методах
 новых о информацию 

Roxar API   User Guide   .

Загрузка

 данных
 сохранение

 и Типы  иповерхност и ыполигон киточ , данных 
Все форматах различных в сохранять и загружать

 можно теперь
.

  руководства разделах соответствующих в перечислены
 форматы 

Roxar API 
User Guid   e.

Задачи Задача
ляДобавлены 

 
автоматизации

его для используется и процесса рабочего частью является 
.

 PythonRMS  сзадач  работы поддержки обеспечения
 д классов новых несколько 

 .

RMS Добавлены
  состоянии

 о информации предоставления для методы служебные 
 RMS.
 RMS 10.1.1 Release Notes 
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Другие  улучшения
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лава
Введение  RMS 10.1.1 включает  улучшения следующие :

• IPL

• #53410 — Сохранение  расчета результатов 3D Volumetrics

Улучшения

IPL IPL обеспечивает 

 .диапазонов допустимых пределами за находятся
 значения предоставленные когда ,предупреждения выдает

 теперь и ошибок обработку улучшенную 

 

 
 
For backwards compatibility, the return values of scripts are not  altered.

#53410 — Сохранение 

 
 Volumetrics 3D расчета

 результатов
 В  задаче 3D Volumetrics при , опции выборе Tabular для  

 файл в расчета результатов
 сохранения 

, теперь   выбрать можно Excel
 формат используя .xls или .xlsx см.(  Рисунок 10.1).     
 RMS 10.1.1 Release Notes 
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Рисунок 10.1: Диалоговое Volumetrics вкладка  окно , Report  File для ,
 раздел в                       

 расчета езультатовр сохранения 
File   Type добавлен   Excelфайла формат .xlsx  
RMS 10.1.1 Release Notes 
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Техническое
обеспечение 

 программное и 
11

лава
Введение  В
на
описаны

,обеспечению
.поддержки

,
 
Проекты
возможным

Тренировочный
использован  RMS функций большинства изучения для 

 быть может "Emerald" RMS проект 
 

 .1.110 .  RMSверсии в открыть 
 представляется не 2012, RMS до версиях в созданные 

 
 технической к доступа получения способы и 

 программному и аппаратному к требования 
 кратко  ;версиях ранних более в созданные ,проекты 

 влияют которые, 10.1.1 RMS® изменения описываются главе этой

 

,Изменения
влияющие
существующие
проекты 

 
 на 

 
 

• Для  дефекта решения #51260, с 

 ). trpoEx and trmpoI tebuirttA (теперь
 экспорт и импорт как такие ,окна диалоговые вспомогательные

 включая Attributes в  переименованGroups 
 ationrdministA ellW окне диалоговом 

термин
в RMS, в терминологии

 согласования целью 

 
 
 

•

   .сеток3D основе на задач расчета результатах в различиям
 незначительным к привести может Это осет к .координат

 изменениенебольшое  , озможнов разломов воспроизведения
 точности повышению к дополнение в  ,оксет

роизводительностиВ
3D обработки

 улучшенной и п повышения результате 

• Если

 RMS. версии ранней из справку перезапустить
 и версии новой Help RMS закрыть предварительно потребуется

  версии, ранней более Help RMS просмотра Для ошибке.
 об предупреждение появится сообщений окне в RMS версии

 ранней более из справки интерактивной страниц открытии
 при RMS версииновой  для -elpH запущен сервержеу когда

 ,случае в то RMS, версий несколько установлено асв у 

вам

•   в 1.1.10 SRM Для   задаче Horizon Modelling изменены 
  рангов для умолчанию" по" 

 
значений

настройки 

. горизонтов выклинивания линий воспроизведения окачеств
аетулучш   случаев  большинствев , а .110.1 и  10RMS хверсия

 в модели структурной построении при изменениям серьезным
 к приводит не умолчанию" "по рангов значений . Изменение 500

 было умолчанию по значение RMS версии предыдущей в ,моделей
 числа большего для подходит лучше 200 . начениеЗ tioncerroC

 malronfoC и tioncerroC DatadraH
 RMS 10.1.1 Release Notes 

http://www.roxarsoftwareportal.com
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•   задач расчетаытРезульта Volumetrics и  2D Volumetrics 

 ( площади
 общей язначени содержат не больше файл всохраненные 

Totals )Area и  ( толщины средней Average  )Thickness .  

  .удален был параметров
 этих асчетр Поэтому ожиданиям. вопреки  ,толщинесредней

 и площади общей соответствуют не которые ,начениямз к
 приводил задаче одной в ,ластовпнескольких  

П
/объемовапасовз

одсчет

• В  задаче Water Saturation Modelling п
 функции. виде в указать нельзя

 больше FWLеременную 
 

• Улучшена
 ( контакта поверхностью над 

 
высоты

параметра для ellc of renteC методом расчета точность 
Height above )surface/FWL   Если.

 в
 

 задачах Geometric Modelling  или Water Saturation Modelling выбрана

 изменения
 небольшие произойдут запуске повторном при то опция, данная
 

 .

Известные  проблемы 

Использование
вUnicode

RMS
 

      
 линстал яции пути в

 или пользователя
 имени  
 

 
 

RMS
Linux Unicode.

 
  

  содержит RMS установки путь если или Unicode, содержит /
 Windows пользователя имя если случае в запускаться не может 

 

Видеокарты FirePro  RMS, 
 Linux. на AMD/ATI

 от FirePro видеокартах на работе при неустойчив ,известно как
 

OpenSpirit

 
  .проекте в данные оврежденныеп учитывают не 

 при а ,кривых восстановления для OpenSpirit 
 оптимизацией встроенной со связано Это 
 проекте в кривая каждая если ,время продолжительное

 тьязан   может кривых, количества общего от 20% более
 существуют уже окотор м в проект, в кривых скважинных

 

Импорт 
довольно

.повреждена
производительности
оптимизации
.Для  файл создать можно проблемы этой решения 
$HOME/OpenS в pirit/ osp.config  UNIX HOM  E  системы
UNIX для  данных сервера работы начала OpenWorks R5000 В .

 строку добавить необходимо
 файле 

дег 

 директории 

"env.OSP_FULL_ITERATION_THRESHOLD=1000", может  1000

 данных базы
 импорта графа типичного для число необходимое на изменена быть

 

 .
Открытие

 ОС
 в окон диалоговых

 

 Windows при,  окно диалоговое как такие ,окна диалоговые
 или окна всплывающие некоторые Windows, системе

 операционной в RMS работе только при  ,случаях редких В

Licensing
 открыты уже которые ,другими за открываться могут ,запуске

 
.

Сейсмическая
 инверсия

 Для
указать

Help  .  RMS страницы соответствующие  с информации
 детальной более

мотрите
ля Д .измерения единиц настройки 

 необходимо предварительно RMS, в инверсии осуществления 

 

Изменение
 на шрифта

 настроек 
 RHEL6  в шрифта настроек системных изменении При Red Hat Enterprise 

Linux 6, изменения  в RMS
 перезапущено. будет не

 приложение пока, наблюдаться не могут 
 

RMS 10.1.1 Release Notes 
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 )Гц

 ь)
Roxar API
Функция roxar.RegularGrid2D.set_values(values) может 

 Numpy библиотеки помощью с array)
 (masked массив замаскированный как созданы аргумента значения

 если работать, не 

.
 

 
Чтобы

 .Surfaces и RegularGrid2D для API
 Roxarпримерах  в продемонстрировано Это .значения установите

 затем а Surface, объекта родительского из сетки значения
 инициализированные извлеките ,проблемы этой избежать

Техническое

 для обеспечение
 программное
 и 

 RMS 10  .1.1

Windows и  Linux

Поддерживаемые
Операционные

 
  Системы

 
  • Версии Windows  7 и  10, 64-bit 

• Версии Red  Hat Enterprise Linux 5 (RHEL5), Linux 6 (RHEL6) и  7   (RHEL7),
 64-bit

Примечание В RMS
Red  система

 операционна поддерживаться будет не больше 11  
Hat Enterprise Linux 5 (RHEL5)  .

ЦП за-Из
,производителями в(

 

Значительное
визуализации
четырехядерных(
процессор

ниже
частота
рабочих  RMS в выполняемых ,процессов  и задач выполняемых

 типов от зависимости в ,процессора  чем ,степени большей
 в производительность на влияют  перечисленные факторы Все

  
 ).выше и ГГц 2.6 как таких( 

  на скорость высокую более и )выше или 
  системах многоядерных на наблюдать можно 

  и обработке в производительности увеличение 

  .показатель главный как рассматривать следует
Г  процессора частоту тактовую индивидуальную 

  процессора спецификации в изменений постоянных 

 :

• объем   процессора памяти-кэш 

• объем  памяти ративнойопе установленной см.(  Оперативная памят 

• технические   видеокарты характеристики см.(  Видеокарта  )

• тип  диска жесткого (H  DD, S сетевой SD,  )

 информацию следующую на внимание Обратите :

• RMS может  и многоядерные использовать 
вычислений  параллельных ядл мощности

 многопроцессорные
ахзадач  ввалгоритмо

Petrophysical 
 

Modelling, Horizon   Uncertainty Modelling и  Facies 
Indicators  (в User

  ядериспользуемых количество
 указать можно   окне диалоговом Preferences

)

• В Facies  задачах Modelli ,ng  как таких  SedSeis, Channels, 
Composite и  Belts,  метод выбран если Simulation можно ,

 вычисления араллельныеп использовать
 

 сеток мультизональных
 для

т.е.(  зону 1 на поток один  )

 

RMS 10.1.1 Release Notes
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• Аналогичным

  какзадачах  таких, в )зону
 1 на поток один .е.т( сеток мультизональных для вычисления

 параллельные использовать можно ,образом 

Parameter Interpolation, Rescaling и 
 

 
Resample Parameters   

Оперативная
 память

 • Высокая   производительность — 24 GB или 
 

Средняя    более или GB — 12   производительность 

 более 

•   

• Низкая  производительность — 8 GB или  более 

Минимальный  памяти оперативной объем рекомендуемый 8 GB.
Необходимое
индивидуально
возможность доступной

минимум
  диске на проекта размеру

 равен  как быть должен системе в памяти оперативной
 объем ,проекте в данными всеми со работать 
 иметь чтобы того Для .проекта каждого для 

 памяти количество работы нормальной для 

например(  , для GB 10 RAM
 равный объем диске на занимающего

 проекта, 
10 GB   ).

Видеокарты Roxar Software Solutions поддерживает  видеокарты рекомендует и 
NVIDIA Quadro для  RMS, с  видеопамяти объемом минимальным 2 GB  

  производительностьожидаемая лучше тем ,модели
 номер выше тем ,карте на памяти объем больше чем ,правило
 .

 
 

Как
.

 

Также
 функциональностью ограниченной

 с Intel, и AMD базе на карты графические поддерживаются 
см.( Требования раздел 

 модуля для видеокартам
 к 

 RMS Seismic и Model Driven Interpretation
 

 ).

Последнюю информацию

 
 производителя.

 сайте на найти можно ,карте видео о  

 

 .возможно это когда ,предупреждение оявитсяп
  графического несовместимого обнаружениипри 

  RMSв ,того Кроме .системы оборудования профиле в 
 по выбрана видеокарта дискретная что ,убедитьсяеобходимоН  

умолчанию
оборудования

Примечание Для  модуля использования RMS Seismic и  Model Driven Interpretation в  
 RMS Structure идеокартав ,

  технологии
 работу поддерживать должна 

CUDA, см.    Требования
  InterpretationDriven Model и Module

 Seismic RMS для видеокартам к
.

Для  системы еоп рационной Windows  , в
совместимых

  случаях некоторых 
карт RMS идеов поддерживаем или ,

для профиль графический соответствующий выбрать
 требовать может 

производительности Предлагаемый   улучшенияи поведения
 корректного 

.
 карт для профиль

 
,NVIDIA включая Simulation Visual - App D3 это ,

 карта
 новые 

,NVIDIA основанные   архитектурена Pascal GPU   .
 Для

  NVIDIA настроек
 стандартных достаточно  системы операционной Linux

.
В Windows система операционной NVIDIA

  утилиты помощью с выбран быть должен
 профиль  видеокарт для  ,

NVIDIA:

1. ПКМ и столе рабочем на щелкнуть необходимо 
NVIDIA из  управления

 анельП выбрать 
 .меню контекстного 

В2. Управление выбрать необходимо управления Панели 
параметрами     

            
3D  и   параметры Глобальные вкладку .

  профиль     
             выбрать предустановок Глобальныех списка из Далее     

3D App - Visual Simulation  .

OpenGL Для RMS требуется   OpenGL версии  3.1, или  выше .
RMS 10.1.1 Release Notes 
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 т

  
Монитор Минимальное  ноутбука дисплея для разрешение : 1280 x 720 пикселей. 

 мониторов для разрешение Рекомендованное : 1600 x 1200 пикселей ,
или

 
 выше .

Стерео  просмотр Для спользование стерео и Stereo  - просмотра View в  RMS требуются 
соответствующие  и режима стерео поддержкой с мониторы

 

Для
 очки .

о информации технической дополнительной получения 
поддерживаемом режиме

 стерео 
в RMS, обратитесь    в RMS User Guide или 

  страницамсоответствующим
 к 

RMS Help.

Утилиты
FlexNet 11.11; утилита  портале на доступна Roxar ,Software не но 

 установку в включена
 

RMS хНеоб одимо .  с утилиту скачать 
и www.roxarsoftwareportal.com  отдельно установить  .

Для
 PDF документу

 к обратитесь информации дополнительной получения 
FlexNet Installation Guide  который , открывается

 меню главного строки
 из 

RMS   .
Сетевые

 службы сестевые
 и карты Для RMS необходима  работы 

 сервером
лицензионным с связи для  картасетевая 

FlexNet   .

Мышь  кнопками тремя с мышь Потребуется .

Необходимые

 браузеры интернет
 поддерживаемые

 и 
 

Для  страниц просмотра RMS Help и  Roxar API Documentation
 браузер поддерживаемый установить 

 
необходимо

,
 :

• Google Chrome последняя(  версия )
• Mozilla Firefox последняя(  версия )

Другие
 .ожидалось как ,так точно работы для гарантированы быть

могу функции все не но ,использоваться могут также браузеры 
 

Adobe Reader Для  формате в документов просмотра PDF   необходим , Adobe Reader
версии

 
 8 или  новее .

Требования

  Interpretation Driven
 Modelи  Seismic

RMS  модуля для
видеокартам

 к 

 

 
Roxar

видеопамятью Гб  
 минимальной с Quadro, NVIDIA видеокартами поддерживаемую

 CUDA  eurtrucSt SRM модуле в etationrprnteI ivenrD
 odelM технологии и 1,.1.10 SRM в cSeismi модуля 

технологию
дляиспользует  

2  (4 Гб или более  ).

 .назад месяцев 6 более выпущен 
 если ,устаревшим считается Драйвер .модулей возможности 

 поддерживают не драйверы старые как так ,значение 
 иметь может видеокарты используемой драйверов Версия

решающее
новые
он
 

Некоторые
рекомендованный

визуализации.
 

   возможности и производительности в ограничены
 будут но,функционировать   могут ,Гб 2 в минимум 

 чем ,памяти объемом меньшим с карты графические 

 
 работу: его

  ,настройки следующие сделаны быть должны 
 в ,рекомендуемый чем ,меньшим видеопамяти объемом с карт 

 

 

Для
RMS оптимизирующие

:1. В   контейнер выделить RMS данных дереве Seismic.

2.   опцию выбрать необходимо задач панели В Volume Rendering Settings…
В

 :настройки
 следующие задать  окне диалоговом появившемся Configuration

  

• Отключить

 Гб1 чем
  видеопамяти объем если ,автоматически отключаться

  опция Эта  .Acceleration CUDA Enable опцию должна
меньше

.
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• Уменьшить  значение GPU Cache до  128 MB, если 
нестабильность  для умолчанию по Значение RMS. работе в 

 возникает 

GPU cache -  256 MB  .

Примечание

 
 проблему. решить смогут всегда не действия описанные

 ,системе в оборудования настройке вышеописанной при 

 

Даже

  

Примечание Для RMS  10.1.1 требуется  с видеокарта CUDA Compute Capability 
для

 выше и ,2.0
 ускорения CUDA Другие  .

  поддерживают
 они если данных, сейсмических отображения для использоваться

 могут еще все карты графические 

OpenGL 3.1 или Большинство выше .
 использования без поддерживаются операций

 сейсмических 
CUDA олько Т .

  без недоступны
 анализ, частотный включают которые атрибутов, сейсмических

 расчеты

 CUDA.

Чтобы   видеокарты драйвер текущий проверить (Windows):

1.
 .меню контекстного из NVIDIA управленияПанель      

              выбрать и столе рабочем на щелкнуть необходимоПКМ 

 2. В ( Справка выберите управления панели меню )Help  .

3. В
верхняя

 драйвера версии
 о сведения отображаются ,строка  ,Подробности раздел

)  Information ystem(S ,системе о Информация окне диалоговом 

.

 
Чтобы   видеокарты драйвер текущий проверить (Linux):
1.  терминала окно Открыть .

Введите2.   команду 'nvidia-settings'. Откроется  NVIDIA Control Panel  .

3. Далее  систе операционной для 3-2 шаги повторите Windows  .
RMS 10.1.1 Release Notes 
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Замена
видеодрайверов   

  /видеокарт 

 видеодрайвер предыдущий  полностью
 предварительно рекомендует Roxar 

  обновлением или видеокарты новой установкой Перед
видеодрайвера

деинсталлировать .

  .драйвера файлов несовместимых
  с 3D библиотеки графической применения за-из

 проблемам  привести может Это NVIDIA. карты новой установкой с
  быть могут Linux, системой операционной 

 при особенно ATI, карту использовала ранее которая 
 в устанавливается впервые NVIDIA карта когда ,случаях тех В

,системе
использовании проблемы

к
использованием

Как
доступ
технической
поддержке
 

  
  

  к 
  получить  В справочных

электронной

доступ
он вениявозник  необходимость. ойтак  случае в ,программистам

 и помощи специализированной к  имеют также и вопросов
 большинство на ответить способныпециалистыС  техподдержки 

  .времени рабочего вашего течение в телефону и
почт  по поддержки непрерывной обеспечения для служб

  региональных система действует Solutions Software Roxar

Контактная
 информация

  информацию контактную найти Чтобы :

1. Выбрать Contact Roxar… зи меню  RMS Help  .

Появится2.
 миру. всему по поддержки отделений для 

        информацию контактную показывающая ,карта 
различных

 По
:Москва
:Тюмень

  
 или

emersonМосква: software.moscow@ .com
:Тюмень

 
  emersonsoftware.tyumen@ .com 
   

  :почту электронную на пишите

  49-44-59 (3452) 7+  
  504-34-05 (495) 7+ 

  :звоните поддержки вопросам 

  Торговые  марки RMS
марками
 

 AS Solutions Software Roxar 
  торговыми зарегистрированными являются Tempest и 

Chrome и  логотип Chrome являются маркой   торговой Google Inc.

ECLIPSE и  PETREL являются 
марками 

 торговыми зарегистрированными 
Schlumberger Technology    Corporation.

Firefox и  логотип Firefox являются 
 марками 

 торговыми зарегистрированными 
Mozilla  Foundation.

Intel и  Xeon являются  маркой торговой Intel
 страна. других и Штатах

 Соединенных вCorporation  

 странах других и Штатах Соединенных в 
  Linus маркой торговой зарегистрированной является 

Torvalds
Linux

.
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NEXUS, OpenWorks и  VIP юявля тся   знаками товарными зарегистрированными 

 

ются   
Landmark Graphics   Corporation.

 .странах других
и  в NVIDIA корпорации знаками товарными 

 и знаками товарными являются Quadro и Optimus 
зарегистрированными США
NVIDIA

OpenSpirit является   знаком товарным зарегистрированным TIBCO 
Software  Inc.
POWERS это  обслуживания марка  Saudi Aramco.

  других и Штатах Соединенных в Inc. Hat, Red марками
  зарегистрированными являются Linux Hat Red и Hat торговыми

странах.
Red

 странах других и США
 в  Open The знаком товарным зарегистрированным является 

.
GroupUNIX

Windows, Aero, Excel, Internet Explorer и  логотип Internet Explorer явля 

  
  знаками товарными зарегистрированными и знаками товарными

корпорации Microsoft Corporation в США   .странах ругих и 
RMS 10.1.1 Release Notes 


